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Abstract: 

Für nichtlineare Kontrollsysteme wird ein maßtheoretischer Begriff von  

Invarianz-Entropie vorgeschlagen. Dies beschreibt die Information, die nötig ist, um 

eine Teilmenge des Zustandsraums invariant zu machen. Ferner werden 

Beziehungen zur topologischen Version von Invarianz-Entropie und zu 

Kontrollierbarkeitseigenschaften diskutiert. 


