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Abstract

Zur Analyse der Kontrollierbarkeit und Beobachtbarkeit parameterabhangiger linearer
Systeme wird das Uber den Parameter gemittelte Verhalten der Losungen solcher
Systeme untersucht. Dabei wird das Kalman-Kriterium auf die Kontrollierbarkeit im
Mittel Gbertragen sowie ein System Uber das zugehdrige duale System beschrieben.
Darlber hinaus werden fur nichtlineare Systeme Aussagen zur Stabilitat im Mittel

und zur lokalen Kontrollierbarkeit im Mittel getroffen. Fur beschrankte Kontrollen
werden zudem Kontrollmengen eingefuhrt und deren Existenz und Eindeutigkeit

untersucht.



